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Elektroniczny regulator
predkosci obrotowe;

powietrza obiegowego z cyfrowym zegarem sterujgcym
| requlacjg temperatury w pomieszczeniu typ 30515

» Instrukcja montazu i instalacji

kAMEMAN



IEd Elektroniczny bezstopniowy regulator predkosci

obrotowej
Objasnienie symboli Inhaltsverzeichnis
| \ Uwagal
Niebezpieczenstwo! 1. Uzycie zgodne z przeznaczeniem...........ccccoccvueeeeeicvveeesssnnnnn. 3
Nieprzestrzeganie te] instrukj 2. Wskazowki dotyczgce bezpieczenstwa ............c.ccceveneennne 4
moze b,yc.przyczynag powaznych 3. Montaziinstalacja ..........cccoooiriiiiiii e 5
obrazen ciata lub szkdd mate-
rialnych. 3.1 Uktadanie przeWodOw .............ccceoviiiiiimiiiieeeneeescieeeeee e 6
. _ ) ) 3.2 Plan okablowania ...............eueiiieiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeee e 6
/I\ Niebezpieczenstwo 3.3 ZabezZPIiECZENIE ......c.ccueeeeiirieieeee et 6
< . porazenia pradem!
3.4 Przytacze elektryczne............cuvvviviiieiiiiiiiiiiiiieieeeceeeeeceee e 8
Nieprzestrzeganie tej instrukgji 3.5 Wejscia i WyjSCia........cocuiiiiiiiiiiiin i 9
moze by¢ przyczyna powaznych o o
obrazen ciata lub uszkodzenia 4, Funija L USTAWIANIA .. ..cucnieieiiieiie et e v e e re e e e e rnens 10
mienia spowodowanego pra- 4.1 Przetacznik DIP..........oooiiiiiiiie e 10
dem elektrycznym. 4.2 POteNCIOMETT ... 10
4.3 Ochrona przed wychtodzeniem pomieszczenia 11
Przed rozpoczeciem 4.4 Alarm MIOZOWY ........cceeeiirinnniaseesseeeeessssssessesseeeesrsssnaseeseees 11
prac montazowych i
instalacyjnych nalezy 5. BEAI€NUNG .....oooiiiiee e 12
d_°k_*‘—’!dn'€: przeczytac 5.1 Obstuga zegara sterujacego .............ccceeeeeeeeeiieiieeieecee e, 15
niniejszg instrukcje!
5.2 Przylacze ....coooeveiiiiiieee 15
5.3 Wyswietlacz/elementy obstugowe (rys. 8).........cccccceveunnnee. 15
Wszystkie osoby biorace udziat 5.4 Struktura Programow ..............cccceeeeeereereereereseeeeereeeeseeseenn. 16
w montazu, uruchomieniu 5 5 Ustawienie ti 17
| uzytkowaniu produktu s3 .5 Ustawienie timera ...........ccceeeeieiiiiiiiiieceeee e
zobowigzane do przekazania 5.6 Ustawienie formatu czasu, godziny, dnia tygodnia 18
niniejszej instrukdji OSObO”? I 5.7 Ustawione wstepnie programy............cccceeeeveeveeveeeeeseeseenen. 19
zajmujacym sie tym réwnolegle . .
lub pozniej, az do uzytkowni- 5.8 Programy indywidualne .............ccccoeeeeeiiiiiiiiiiieeeee e 20
ka koncowego lub operatora. 5.9 Kasowanie programow ............ccccceeeeieiiiiiieiieee e 22
Idnstrukqe tet ntaIeZy zachov}fvac’ 5.10 Przestawienie czas letni/zZimowy.............ccceeeeeieerieeennnnne. 22
0 czasu ostatecznego wyfacze- . .
nia urzadzen z eksploatadji! 5.11 Tryb automatyczny/Tryb pracy ciagtej..............ccooeeeeeeeen. 22
5.12 Dane techniczne zegara sterujacego ............cccceeeeeeeeeeennnnn. 23
Zmiany w tresci lub formie 6. UrUChOMIENIE ... ..ot e e 23
mog3 by¢ dokonywane i )
bez wczesniejszego 7. Zaktécenie pracy ..., 26
. i
powiadomienia! 8. Dane techniczne ... 27

KAMDMANW



Elektroniczny bezstopniowy regulator predkosci [

obrotowej

Przed zainstalowaniem
elektrycznego
bezstopniowego regulatora
predkosci obrotowej nalezy
doktadnie przeczytac
niniejsza instrukcje!

1. Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Elektroniczny bezstopniowy regulator predkosci obrotowej Kampmann

0-10V, typ 30515 jest zbudowany zgodnie z najnowszym stanem tech-
niki i uznanymi przepisami bezpieczenstwa. Jezeli jednak urzadzenie nie
zostanie prawidtowo zainstalowane i uruchomione lub nie bedzie uzyt-
kowane zgodnie z przeznaczeniem, moze doj$¢ do zagrozenia dla oséb
lub uszkodzenia urzadzenia albo innego mienia.

Elektroniczny bezstopniowy regulator predkosci obrotowej Kampmann
0-10V, typ 30515 jest przeznaczony do stosowania wytacznie w
pomieszczeniach zamknietych (np. hale przemystowe i magazynowe,
pomieszczenia gospodarcze, salony wystawowe itp.). Nie moze by¢ sto-
sowany w pomieszczeniach wilgotnych, w strefach zagrozonych wybu-
chem, w pomieszczeniach z agresywna atmosfera oraz na zewnatrz.
Podczas montazu produkty nalezy chroni¢ przed wilgocia. W razie wat-
pliwosci, sposéb uzycia nalezy uzgodnic z producentem. Kazde inne lub
wykraczajace poza ten zakres zastosowanie uwazane jest za niezgod-
ne z przeznaczeniem. Za powstate z tego powodu szkody odpowiada
wyfacznie uzytkownik urzadzenia.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem obejmuje réwniez przestrzega-
nie montazu i instalacji opisanych w niniejszej instrukcji. Montaz i insta-
lacja tego produktu wymaga specjalistycznej wiedzy z zakresu ogrzewa-
nia, chtodzenia, wentylacji i elektrotechniki. Wiedza ta, ktéra jest zazwy-
czaj przekazywana w ramach ksztatcenia zawodowego, nie jest opisana
oddzielnie. Odpowiedzialno$¢ za szkody wynikajace z niepoprawnie
wykonanego montazu ponosi uzytkownik.

Elektronicznego bezstopniowego regulatora predkosci obrotowej 0-10 V
typ 30515 mozna uzywac z nastepujacymi urzadzeniami do kondycjo-
nowania powietrza firmy Kampmann:
Serie: -TOP i Ultra (cyfra koricowa typu 33 i 34)

-Planeck (cyfra koncowa typu 60)

Zakres obowigzywania niniejszej instrukgji

Montaz
Instalacja elektryczna
Uruchomienie i obstuga

Przepisy

Przepisy dotyczace zapobiegania wypadkom (przepisy bezpieczenstwa
przemystowego BetrSichV), BGV A3, TRBS

DIN VDE 0100, DIN VDE 0105

EN 60730 (czes¢ 1)

Przepisy (techniczne warunki przytaczenia TAB) lokalnego zarzadcy sieci
zasilajacej (VNB)

oraz ogolnie uznane zasady techniki
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2. Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Ten elektroniczny bezstopniowy regulator predkosci obrotowej 0-10 V,
typ 30515 zostat zaprojektowany i wyprodukowany zgodnie z najnow-
szym stanem techniki i obowigzujacymi normami i wytycznymi. W celu
zapewnienia prawidtowej instalacji i obstugi urzadzenia nalezy przestrze-
gac tresci niniejszej instrukgji.

Montaz produktu wymaga dysponowania wiedza specjalistyczna

z zakresu ogrzewania - chtodzenia- wentylacji oraz w dziedzinie elek-
trotechniki. Wiedza ta, ktéra jest zazwyczaj przekazywana w ramach
ksztatcenia zawodowego, nie jest opisana oddzielnie. Odpowiedzialnos¢
za szkody wynikajace z niepoprawnie wykonanego montazu ponosi
uzytkownik.

Ze wzgledu na swoje wyksztatcenie zawodowe, specjalisci musza posia-
dac wystarczajaca wiedze m.in. na temat:

® przepiséw BHP

e wytycznych i ogélnych zasadach techniki, jak np. przepisy VDE,

e normy DIN i EN

Praca zgodna z zasadami bezpieczenistwa

e Odfaczy¢ od zasilania wszystkie elementy instalacji, na ktérych maja
by¢ wykonywane prace!

e Zabezpieczy¢ system przed nieuprawnionym ponownym uruchomie-
niem! Poczeka¢ na zatrzymanie wentylatora!

e Do montazu uzywac tylko stabilnych podnosnikéw i rusztowan!

* Przytacza elektryczne wykonywac zgodnie z zatagczonymi schematami
potaczen!

e Urzadzenie nalezy podfacza¢ wytacznie do przewodoéw utozonych na
statfe!

® Podczas pracy urzadzenie musi by¢ zamkniete lub zamontowane w
szafie sterowniczej!

Modyfikacje urzadzenia

Nie nalezy dokonywac¢ zadnych zmian lub modyfikacji urzadzenia bez
konsultacji z producentem, poniewaz moze to spowodowac pogor-
szenie jego bezpieczenstwa i funkcjonalnosci. Modyfikacje urzadzenia
powoduja utrate gwarancji!

Btedy w podtaczeniu lub modyfikacje moga prowadzi¢ do uszkodzenia

urzadzenia! Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate
w wyniku nieprawidtowego podfaczenia i/lub nieprawidtowej obstugi!

Uwaga! Ze wzgledu na automatyczny restart po zaniku zasilania, regu-
lator predkosci obrotowej powinien znajdowac sie w pozycji wyt. po
wiaczeniu zasilania!
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Rys. 1: Montaz sterowania

Rys. 2: Montaz czujnika temperatury
pomieszczenia
Nr czesci: 1035642

3. Montaz i instalacja

Montaz sterowania

e Odfaczy¢ od zasilania wszystkie elementy instalacji, na ktorych nalezy
wykonac prace, i zabezpieczy¢ je przed ponownym witaczeniem przez
0soby nieupowaznione!

* Przy wyborze miejsca montazu nalezy wzia¢ pod uwage klase ochron-
na sterownika (patrz dane techniczne)

e Urzadzenie (montaz nascienny) moze by¢ montowane wytacznie na
rownej, nosnej i wolnej od drgan powierzchni.

e Chronic urzadzenie przed bezposrednim dziataniem promieni stonecz-
nych.

e Zapewni¢ wiasciwe odprowadzanie ciepta. Nalezy zachowac odlegtos¢
15 cm z boku urzadzenia i co najmniej 20 cm nad urzadzeniem.

e Do montazu nalezy poluzowac sruby zaznaczone na rys. 1. Rozstaw
otwordw jest podany na tylnej stronie obudowy.

Uwaga: Oprawy sufitowe sa podfaczane wtykowo do urzadzenia pod-
stawowego.

e Urzadzenie nalezy przykreci¢ do $ciany.

Montaz czujnika temperatury pomieszczenia

Czujnik temperatury pomieszczenia wykrywa temperature w miejscu
instalacji. Dlatego miejsce montazu musi by¢ tak dobrane, aby pomiar
temperatury nie byt zaktécany.

Wysokos¢ montazu wynosi ok. 1,5-2 m nad podtoga. Czujnikéw nie
nalezy montowac
® na Zle zaizolowanych scianach,

e w bezposrednim sasiedztwie drzwi i okien (przeciagi), za firanami,
zastonami lub elementami wyposazenia wnetrz,

e w obszarach z bezposrednim dziataniem promieni stonecznych,

e W ciagu powietrza z urzadzen grzewczych,

* nad lub obok innych Zrodet ciepta, takich jak grzejniki, telewizory,
lampy itp.

Przestrzega¢ dopuszczalnej dtugosci kabla czujnika!
(Patrz str. 7: Utozenie przewodow)
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3.1 Uktadanie przewodoéw

Wskazéwki ogélne

e \Wszystkie przewody niskonapieciowe (czujniki temperatury pomiesz-
czenia, wejscia cyfrowe) utozy¢ jak najkrétsza droga.

* Nalezy zapewni¢ przestrzenne oddzielenie linii niskiego i wysokiego
napiecia, np. poprzez zachowanie odlegtosci co najmniej 20 cm od sie-
bie, poprzez metalowe separatory na platformach kablowych itp.

3.2 Plan okablowania

Urzadzenie do nagrzewania powietrza z wentylatorami EC, cyfra konco-
wa typu 33, 34, 60

na rysunku Ultra (patrz s. 7, rys. 4)

3.3 Zabezpieczenie

Urzadzenie posiada bezpiecznik ochronny 5x20 mm, T5AL, w obwodzie
wejsciowym zasilania sieciowego.
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Rys. 3: Zabezpieczenie urzadzen w
sieci zasilajgcej (ptyta gtéwna)
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Plan okablowani

1a

Rys. 4
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Rys. 5: Otwieranie urzadzenia

3.4 Przytacze elektryczne

Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Podtaczenie elektryczne tego produktu wymaga specjalistycznej wiedzy z
zakresu elektrotechniki. Wiedza ta, ktéra jest zazwyczaj przekazywana w
ramach ksztatcenia zawodowego, nie jest opisana oddzielnie. Przed przy-
stapieniem do jakichkolwiek prac przy sterowniku i urzadzeniach nalezy
dokonac sprawdzenia wzgl. przestrzega¢ nastepujacych wskazowek bez-
pieczenstwa:

e Odtaczyc¢ system od zasilania i zabezpieczy¢ go przed ponownym pod-
taczeniem przez osoby nieupowaznione.

e Podtaczenie elektryczne wykonac¢ tylko zgodnie z aktualnie obowiazuja-
cymi wytycznymi VDE i EN oraz TAB (techniczne warunki przytaczenia)
regionalnych przedsiebiorstw energetycznych.

e Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do przewoddéw utozonych na
state.

e Podtaczenie elektryczne nalezy wykonac tylko zgodnie z zataczonymi
schematami potaczen.

Uwagal! Btedy w podtaczeniu moga prowadzi¢ do uszkodzenia urza-
dzenia! Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za obrazenia i szkody
materialne powstate w wyniku nieprawidtowego podtaczenia i/lub nie-
prawidtowe] obstugi!

Oprzewodowanie

e Zdemontowac¢ pokrywe zaciskéw (rys. 5; patrz réwniez str. 5, rozdz. 3,
Montaz urzadzenia sterujacego)

e Podtaczy¢ wszystkie przewody zgodnie z zatagczonym schematem pota-
czen.

Praca rownolegta kilku jednostek

Przy przestrzeganiu ponizszych wskazéwek mozliwe jest rownolegte
uzytkowanie kilku nagrzewnic powietrza za pomoca jednego elektro-
nicznego bezstopniowego regulatora predkosci obrotowej 0-10 V typ
30515:

e Podtaczac réwnolegle mozna tylko urzadzenia z takim samym sche-
matem silnika (nagrzewnice powietrza Top z cyfra koricowa: 33 lub
34 / Ultra: 33 lub 34 / Planeck: 60). Pobér mocy elektrycznej moze sie
roznic.

e Nie wolno przekracza¢ maksymalnej obcigzalnosci pradowej jednostki
sterujacej (patrz dane techniczne).

e Podtaczy¢ réwnolegle wszystkie uzwojenia silnika (patrz schemat pota-
czen).

® Potaczy¢ szeregowo styki sygnatu btedu wszystkich silnikéw (patrz
schemat potaczen).

KAMDMANW
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3.5 Wejscia i wyjscia

Wejscia cyfrowe

zwolnienie zewnetrzne Zwolnienie Wejscie DI1-GND zamkniete
brak zwolnienia Wejscie DI1-GND otwarte
Przefaczanie ogrzewanie/chtodzenie Ogrzewanie Wejscie DI2-GND otwarte
Chtodzenie Wejscie DI2-GND zamkniete
Alarm kondensatu Usterka Wejscie DI3-GND otwarte
brak usterki Wejscie DI3-GND zamkniete
Usterka wentylatora Usterka Wejscie Err-GND otwarte
brak usterki Wejscie Err-GND zamkniete
Zegar (alternatywnie jako wyjscie)™" Tryb nocny Wejscie I0-GND zamkniete
Tryb dzienny Wejscie 10-GND otwarte

Wejscia analogowe
Czujnik temperatury pomieszczenia®? Al1-GND

Wejscie wielofunkcyjne "2 MI1-GND

Wyjscia cyfrowe

Zasilanie sitownika zaworu otw./ zam. Cyfrowe 0-230 VAC
Komunikat roboczy styk bezpotencjatowy 24V AC/DC — 230 V AC 4(2)A
Komunikat o usterce* styk bezpotencjatowy 24V AC/DC — 230 V AC 4(2)A
Zegar (alternatywnie jako wejscie) Cyfrowe 0-24VDC

Wyjscia analogowe

Sygnat predkosci obrotowej Analogowe 0-10VDC

*1) Konieczne ustawienie wewnetrznego zegara: staty tryb nocny!

*2) Mozliwos¢ usredniania za pomoca czterech czujnikéw pomieszczen

*3) W normalnym stanie pracy przekaznik jest wtaczony. Styk przekaznika roztacza sie, przy / jesli:
® nie jest podfaczone napiecie sieciowe.

® alarmie mrozowym.

® przerwaniu przewodéw lub zwarciu czujnikéw temperatury.

® alarmie kondensatu.

® komunikacie o bfedzie silnika EC.

® ochronie przed wychtodzeniem pomieszczenia.

kAMDMAMW
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4. Funkcja i ustawiania

4.1 Przetacznik DIP

DIP 1 Wejscie cyfrowe 1i 2 (DI1, DI2)
bezpotencjatowy zestyk zwierny (ustawienie

ON
fabryczne)

OFF Aktywne 24 V DC

DIP 2 DIP 3 Wejscie wielofunkcyjne (MI1)

OFF OFF Czujnik ochrony przed zamarzaniem

ON OFF S’Fyk ochrony przez zamarzaniem (ustawie-

€ 8.8 nie fabryczne)*
s i sro - ON Czujnik pomieszczenia 2

DIP 4 Ochrona przed wychtodzeniem po-
mieszczenia

ON nieaktywne

OFF aktywne (ustawienie fabryczne)

* wiozony fabrycznie mostek (tym samym dezaktywowany styk ochrony przed zamarza-
niem)

4.2 Potencjometr

Ograniczenie predkosci obrotowej

Ustawianie lub ograniczanie minimalnego i maksymalnego napiecia
wyjsciowego na wyjsciu analogowym Uc, w zakresie od 2 V do 10 V.
W ustawieniach fabrycznych potencjometry ,min Speed” znajduja sie
w pozycji minimalnej, a ,,max Speed” w pozycji maksymalnej. W celu
zapewnienia bezpiecznego rozruchu silnika, ograniczenie minimalnej
predkosci obrotowe] moze by¢ ustawione jako priorytet.

Przesuniecie czujnika

Mozliwos¢ requlacji i adaptacji czujnika pomieszczenia w migjscu jego
montazu. Zakres regulacji wynosi +/- 3K. (Ustawienie fabryczne = pozy-
miRIET Ao o IS e o PR cja Srodkowa = neutralna)

hysteresis min-speed max-speed

Histereza

Regulowana histereza w trybie automatycznej predkosci obrotowej
wynosi od 1K (pozycja min.) do 5K (pozycja maks.). W zaleznosci od
ustawionej histerezy zmienia sie predkos¢ wentylatora w odniesieniu do
roznicy temperatur. Przy wartosci ustawionej na potencjometrze pred-
kos¢ obrotowa wentylatora osigga warto$¢ maksymalng (ustawienie
fabryczne ok. 3K, pozycja srodkowa).

KAMDMANW
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4.3 Ochrona przed wychtodzeniem pomieszczenia

Funkcja ochrony przed wychtodzeniem pomieszczenia jest nadrzedna

w stosunku do wszystkich funkcji obstugowych i dziata niezaleznie od
zewnetrznego styku zezwolenia. Funkcja ta jest aktywowana poprzez
pozycje ,WYL.” przetacznika predkosci obrotowej, jesli zwalnia sie ja
przetacznikiem DIP 4 = OFF. Przy temperaturze pomieszczenia ponizej
5°C ochrona przed wychtodzeniem pomieszczenia staje sie aktywna, a
przy temperaturze pomieszczenia powyzej 7°C ponownie staje sie nieak-
tywna (system powraca do pierwotnego stanu pracy). Gdy funkgja jest
aktywna, wentylator jest sterowany z maksymalna ustawiona predkoscia
I zawor jest otwarty.

Funkcja nie jest aktywna, przy:

e usterce silnika.

e alarmie mrozowym.

e alarmie kondensatu.

e przerwaniu przewodow lub zwarciu przewodu czujnika temperatury.

4.4 Alarm mrozowy

Alarm mrozowy przy dostawie jest dezaktywowany poprzez ustawienie
przetacznikdw DIP 2 i 3 oraz mostek miedzy MI1/GND. Poprzez przetacz-
niki DIP mozna zwolni¢ wejscie wielofunkcyjne m.in. dla czujnika zabez-
pieczenia przed zamarzaniem lub styku ochrony przez zamarzaniem.
Ochrona przed zamarzaniem jest nadrzedna w stosunku do wszystkich
funkgji roboczych.

Styk ochrony przez zamarzaniem: Styk ochrony przez zamarzaniem
zostaje zwolniony, gdy przetacznik DIP 2 jest ustawiony na ON a prze-
tacznik DIP 3 na OFF. Gdy styk jest zamkniety, alarm mrozowy jest nieak-
tywny. Gdy styk jest otwarty alarm mrozowy jest aktywny.

Czujnik ochrony przed zamarzaniem: Czujnik ochrony przez zama-
rzaniem zostaje zwolniony, gdy przetacznik DIP 2 jest ustawiony na OFF
a przetacznik DIP 3 na OFF. Prog przetaczania czujnika ochrony przed
zamarzania wynosi okoto 8°C.

Przy aktywnym alarmie mrozowym zawor jest otwierany w trybie ogrze-
wania i chtodzenia, a wentylator jest wytaczany. Usterka musi zostac
usunieta poprzez wytaczenie regulatora predkosci obrotowej lub wyta-
czenie napiecia sieciowego. Jesli usterka nie zostata usunieta, nie mozna
jej potwierdzi¢. Po pomysinym usunieciu usterki urzadzenie powraca do
pierwotnego stanu roboczego.

kAMDMAMW
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5. Obstuga

Sollwert Tag
set value day

4*8
2 K 10

Nacht AT
night AT

@ Cyfrowy zegar sterujacy

(2 Kontrolka O

3 Ustavvfen?e temperatury dzien KAMDMAM
(4) Ustawienie temperatury noc :

@ Regulator predkosci obrotowej
(&) Przetacznik wyboru trybu pracy

GRASSIN

RO\ RSN

@ Cyfrowy zegar sterujacy

Definiowanie czaséw przetaczania miedzy trybem dziennym i nocnym;
opis patrz tryb pracy z zegarem sterujacym (rozdz. 5.1ff)

(@ Kontrolka

Kontrolka sygnalizuje aktualny stan pracy systemu. Poszczegdlne btedy
przedstawiono na rysunku 6.

e \W przypadku wystapienia btedu ,Btad czujnika pomieszczenia i
mrozu” nalezy sprawdzi¢, czy w przewodzie nie ma zwarcia lub czy
nie jest on przerwany. W obu przypadkach wentylator jest wytaczony,
a zawor otwarty. Po usunieciu btedu system powraca do pierwotnego
stanu pracy.

e Btad ,, Alarm mrozu lub ochrona przed zamarzaniem” moze by¢
potwierdzony poprzez wytaczenie przetacznika predkosci obrotowej
(gdy zadziata alarm mrozu).

e \W przypadku btedu ,Btad silnika EC" wystepuje usterka wentylato-
ra. Musi on zostac usuniety poprzez wytaczenie regulatora predkosci
obrotowej lub wytaczenie napiecia sieciowego. Jesli usterka nie zostata
usunieta, nie mozna jej potwierdzic.

KAMDMANW
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obrotowej
|

OFF"
! Urzadzenie wyfaczone lub nie ma
napiecia
| Zielone $wiatfo ciggte, gotowos¢
do pracy

| Zielony - dtugie miganie, Brak
zwolnienia do pracy.

Zielony - krétkie - diugie miganie,
Tryb wentylacji

| Zielony migajacy, Tryb zimowy
(ogrzewanie)

Zielony migajacy, Tryb letni
(chtodzenie)

‘ Zielono-czerwone miganie, Alarm

kondensatu

T R | e aen
]

‘ Ciagte czerwone $wiatto, awaria
silniki EC

| Miga na czerwono, Alarm
:—:—: zamrozenia lub ochrona przed
wychtodzeniem pomieszczenia
ZCzerwony migajacy, Blad czujnika
temperatury pomieszczenia lub
czujnika mrozu

Rys. 6: Kod diodowy kon-
trolki 1,0

Wskazowka: Po zaniku napiecia w wentylatorze, po ponownym wta-
czeniu zasilania przez ok. 10 sekund pojawia sie komunikat o btedzie.
Potwierdzenie moze nastapi¢ dopiero po uptywie tego czasu. Btad silnika
jest sygnalizowany tylko wtedy, gdy trwa dtuzej niz 1 minute lub wystapi
€O najmniej 3 razy w ciagu jednej minuty.

Cyfrowy zegar sterujacy @ Ustawienie temperatury Tryb dzienny

Ustawienie zadanej temperatury pomieszczenia podczas fazy trybu
dziennego.

@ Ustawienie temperatury Tryb nocny

Ustawienie zadanej temperatury pokojowej — obnizenie noca w trybie
ogrzewania lub podwyzszenie noca w trybie chtodzenia w fazie trybu

pracy nocnej.

kAMDMAMW
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obrotowej
.

@ i @ Regulator predkosci obrotowej i przetacznik wyboru
trybu pracy

regulatora predkosci obrotowej

Funkcja
Wyt.* Reczny Auto
Przefacz- Wt./wyt.w zaleznosci od wartosci zadanej Predkos¢ w zaleznosci od odchylenia tem-
nik Dazier it dziennej z recznie ustawiana predkoscia  peratury rzeczywistej od wartosci zadanej
wybo.ru y obrotowa w zakresie ustawionych granic  dziennej w zakresie ustawionej granicy
trybu minimalnych i maksymalnych minimalnej i maksymalnej
pracy Wht./wyt.w zaleznosci od wartosci zadanej  Predkos¢ w zaleznosci od odchylenia tem-
Noc it nocnej z recznie ustawiang predkoscia  peratury rzeczywistej od wartosci zadanej
¥ obrotowa w zakresie ustawionej granicy nocnej w zakresie ustawionej granicy
minimalnej i maksymalnej minimalnej i maksymalnej
WHt.Awyt. zgodnie z programem czasowym Predkos¢ zgodnie z programem czasowym
w zalezno$ci od wartosci zadanej dziennej  w zaleznosci od odchylenia temperatury
Zegar wyt. lub nocnej z recznie ustawiana predkoscia rzeczywistej od wartosci zadanej dziennej
obrotowa w zakresie ustawionej granicy  lub nocnej w zakresie ustawionej granicy
minimalnej i maksymalnej minimalnej i maksymalnej
’ . . Praca ciagta (niezaleznie od regulacji
Praca ciagta (niezaleznie od regulacji tem- )
. . temperatury) z otwartym zaworem i
Reczny wyt PRI ACH I = Rl el maksymalna predkoscia obrotowa w
* SCi i ' tawi dkosci kresie ustawio- ) Co - .
) Gdy. re?’u'ator pre(_j_koso Ol?‘rOtoweJ S ‘o‘sualw.z‘a re?e v law.lo zakresie ustawionej granicy minimalnej i
znajduje sie w pozycji ,WYL.”, urzadze- ] ecttesy (il U b=l maksymalnej
nie jest wylaczone. W zaleznosci od usta- _ - _ _ N
wienia prze’racznikc’)w DIP pozostaja jed- Pracg qagta w tryb|§ dziennym (nie- Praca magiaﬂw trybie nocnym (mez;\ezme
K akt funkci b . . Went zaleznie od regulacji temperatury) z od regulacji temperatury) z zamknigtym
nak aktywne funkcje zabezpieczenia laq_ay wyl.  zamknietym zaworem i recznie ustawiona zaworem | maksymalna predkoscia

przed zamarzaniem urzadzenia
(przetaczniki DIP 2 i 3) oraz zabezpiecze-
nia przed wychtodzeniem pomieszczenia
(przetacznik DIP 4).

predkosciag obrotowa w zakresie ustawio-
nej granicy minimalnej i maksymalnej

obrotowa w zakresie ustawionej granicy
minimalnej i maksymalnej

Odblokowanie usterki silnika

Usterke silnika odblokowuije sie poprzez ustawienie Wyt. na regulatorze
predkosci obrotowej lub przez wytaczenie napiecia sieciowego.

Btad silnika jest sygnalizowany tylko wtedy, gdy trwa dtuzej niz 1 minute
lub wystapi co najmniej 3 razy w ciggu jednej minuty.
Wskazowka: Przy usterce silnika zawor jest zamkniety!

KAMDMANW
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obrotowej

A\

1 =43,4V (czerwone)
2=0V

3 = kanat 1 wyjscie

4 = kanat 2 wyjscie

(Kanat 2 nie jest

~—
w—
N

uzywany)

Rys. 7: Ztacze
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g:progl_'tl'l d 22

I L = 2
10 20)

v v v v
ENIC) - 0O

+ - Res. Menu OK

@ i N

_ W (0]

+1h

Rys. 8: Interfejs uzytkownika

5.1 Obstuga zegara sterujacego

Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Usterka zegara sterujgcego musi zosta¢ naprawiona i sprawdzona przez
fachowca. Naprawa moze by¢ przeprowadzona takze wedtug instrukgji i
pod nadzorem fachowca.

Wskazowka dotyczgca montazu:

Urzadzenie jest przystosowane do pracy w warunkach otoczenia z typo-
wymi zanieczyszczeniami.

Wskazéwka dotyczaca eksploatacji:

Podczas opracowywania naszych produktow stawiamy bardzo wysokie
wymagania w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)
elektroniki. Osiggnieta odpornos¢ na zaktdcenia wyraznie przewyzsza
obowiazujace obecnie wymagania odpowiednich norm EN. W kazdym
indywidualnym przypadku nalezy sprawdzi¢, czy konieczne sa dalsze
srodki ochronne, np. montaz odpowiednich komponentéw (warystor,
dioda ttumiaca, element RC).

W skrajnych przypadkach zalecana jest instalacja dodatkowego modutu,
przekaznika izolacyjnego lub stycznika, filtra ttumiacego sie¢ zasilajaca.

Wskazéwka dotyczaca obstugi

Do przyciskdbw obstugiwanych za pomoca narzedzia nie mozna uzywac
metalowych, spiczastych przedmiotéw (np. igiet).

5.2 Przytacze

patrz rys. 7

5.3 Wyswietlacz/elementy obstugowe (rys. 8)

Przeglad dziennego programu przetaczania

Ustawienie na format wyswietlania 24 h lub AM/PM
Przestawienie na czas letni/zimowy

Wskazanie dnia tygodnia

Wskazanie Wk./ WYE.

Tryb reczny / state Wk. / state WYL,

Tryb automatyczny

Przycisk ustawien: Ustawi¢ timer przez przycisniecie przycisku (dtuzej niz 2 sekundy)
Reset

Nacisniecie przycisku menu konczy programowanie, a system
powraca do pracy automatycznej

Potwierdzenie programowania

kAMDMAMW
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obrotowej
.

5.4 Struktura programow

Reset (pierwsza instalacja) Odczyt/ustawienie

Menu

Ustawienie czasu: format 24- lub AM/PM 24h Pulsuje, wybierz za
pomoca +/-, a nastepnie OK

I |
Ustawienia czasu: Godzina Godzina miga, wybierz za pomocg +/-, a
nastepnie OK

| I
Ustawienia czasu: Minuta Minuta miga, wybierz za pomoca +/-, a
nastepnie OK

I |
Ustawienia czasu: Dzien Poniedziatek (1) miga, wybierz za pomoca
+/-, a nastepnie OK

Ustawic program: P01/ P02/ |Wskazowka:

P03 lub P-. Wybra¢ czasy Wk/  |P01-03 sg wstepnie
WYk za pomoca +/- i potwierdzi¢ ustawione

OK lub zakoniczy¢ programowanie
naciskajac przycisk menu di

T T
<= |\lenu [o] 4

|

P01-03, P-. Ustawianie Prog01 Ustawianie czasow

czasow przetaczania: przetaczania: Pierwsze wolne
miejsce w pamieci Blyska.

Miga pierwsze wolne miejsce
w pamieci. Nacisnij OK, aby Nacisnij OK, aby potwierdzic
potwierdzi¢ ustawienia. ustawienia.

Ustawic¢ czas wiaczenia: Godzina Godzina miga, wybierz za pomoca
+/-, a nastepnie OK

I |
Ustawi¢ czas wtaczenia: Minuta Minuta miga, wybierz za pomoca

+/-, a nastepnie OK

| |
Ustawi¢ czas wlaczenia: Dziert Miga Mo (poniedziatek)-So (niedziela)
(1-7), wybierz za pomoca +/-, a nastepnie OK

Wybierz kanat: Kanat 1 lub 2 Ch1 miga, wybierz za pomocg +/-, a
nastepnie OK

| |
Ustawienie czasu przefaczania OFF: Godzina Godzina miga, wybierz
za pomoca +/-, a nastepnie OK

| |
Ustawienie czasu przetaczania OFF: Minuta Minuta miga, wybierz
za pomoca +/-, a nastepnie OK/Menu

Maksymalnie 20 miejsc w pamieci moze
by¢ zajeta:

10 razy whaczony

10 czasow wyfaczony

Menu

'

Praca

KAMDMANW
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obrotowej
5.5 Ustawienie timera
Procedura programowania zegara sterujacego zalezy od tego, czy maja
by¢ uzywane programy wstepnie zaprogramowane czy indywidualne.
Nalezy przy tym postepowac w rézny sposob.
Programy wstepnie zaprogramowane (instalacja poczatkowa):
Mozna ustawic¢ nastepujace wartosci. Ustawien dokonuje sie za pomoca
\ przycisku Reset:
e format 24 h lub AM/PM
+ - Res. Menu OK L
&6 ° O© @ e czas (godziny i minuty)
W ® ih e dzien tygodnia
e wstepnie ustawione programy PO1 do P03
—> Ustawienia patrz rozdz. 5.6 i 5.7
Indywidualne programy (tryb menu):
Mozna ustawic¢ nastepujace wartosci. Ustawien dokonuje sie za pomoca
{ przycisku menu:
e format 24 h lub AM/PM
6 ‘ H;S' Msu aﬁ e czas (godziny i minuty)
L @ .n e dzien tygodnia

¢ Ustawienia programow P
—> patrz rozdz. 5.6 1 5.8

kAMDMAMW
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5.6 Ustawienie formatu czasu, godziny, dnia tygodnia

e Najpierw nalezy wybra¢ procedure programowania, tj. reset lub tryb
menu (patrz rozdziat ?? powyzej), a potem postepowac nastepujaco:

Format wyswietlania 24 lub AM/PM
e \Wybrac 24 h lub AM/PM (+/-) i potwierdzi¢ przyciskiem OK.

N g

+ - Res. Menu OK
OQ ° 00
- o ® in

Ustawianie godziny

e \Wybrac¢ godzine (+/-) i potwierdzi¢ przyciskiem OK.

N

+ - Res. Menu OK
o0 ¢
- e L

+1h
Ustawianie minut

e \Wybrac¢ minuty (+/-) i potwierdzi¢ przyciskiem OK.

N g

+ = Res. Menu OK
o0 ° 00
- o ® ih

Ustawianie dnia tygodnia

e \Wybrac dzien tygodnia (+/-) i potwierdzi¢ przyciskiem OK.

N g

+ -  Res. Maenu OK

OO0 °

- o ® i
1 = poniedziatek 5 = piatek
2 = wtorek 6 = sobota
3 = $roda 7 = niedziela
4 = czwartek

KAMDMANW
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PO1: Mo - So, 1 x EIN/AUS

o
(@)}

PO1: Mo - So, 3 x EIN/AUS
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5.7 Ustawione wstepnie programy

Programy P01-03:

Czasy wiaczania i wytaczania dla programoéw PO1 do PO3 sa wstepnie
ustawione (pre). Uzytkownik moze zmienic te programy.

Program indywidualny, P- -:

W opcji menu P-- mozna utworzy¢ indywidualny program. Program ten
mozna w kazdej chwili zmieni¢. tacznie do dyspozycji jest 20 miejsc w
pamieci dla 10 polecen wytaczania i 10 polecen wiaczania. Do kazdego
miejsca w pamieci mozna przypisa¢ odpowiedni dzier tygodnia lub blok
tygodniowy.

POx

ro

Wybor ustawionych wstepnie programoéw:
Postepowanie po ustawieniu czasu w trybie resetowania:

e wybra¢ wstepnie ustawiony program.

Po wybraniu zadanego programu do dyspozycji sa nastepujace opcje:

Menu: zakonczenie programowania

OK:  Za pomoca przycisku OK wywota¢ zaprogramowane wstepnie pro-
gramy, aby zmieni¢ wybér (zaprogramowane polecenia wtaczenia
lub wytaczenia mozna zmieni¢ za pomoca przyciskow "'+ lub *'-"
i potwierdzi¢ przyciskiem OK) lub zaakceptowac go za pomoca
przycisku OK. Pozwala to réwniez na przejscie do nastepnego wol-
nego miejsca w pamieci w celu dodania nowych programow indy-
widualnych (patrz nastepna strona).

Po wybraniu P02 nalezy réwniez zaprogramowac:
sob.-niedz. 22:30 Wkt. (prog05)
23:00 WYE. (prog06)

kAMDMAMW
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5.8 Programy indywidualne P--

prog
Postepowanie po ustawieniu czasu i dnia tygodnia w trybie menu lub po
dodaniu programéw do wstepnie ustawionych programéw PO1 do PO3:

Ustawianie programu Wk.

0 2 4 & 8 10 12 .y, . . ., . .
- e Ustawic¢ program i potwierdzi¢ przyciskiem OK.
1 i 16
2 - e i
4 20
g prog M [ 22 + = Res. Menu OK
IR » 00 ° 00
- . 1
» @ *® ®
e ————]

Ustawianie godziny

0 2 4 & 8 10 12

* Wybrac¢ godzine (+/-) i potwierdzi¢ przyciskiem OK.

=

i no-nn "
fuuau |
5| |a

le i 22 + - Res.Menu OK
g'pr??_\'—' { 24 . . ¢

O " ®, h

. (O - &

s ]

Ustawianie minut

0 2 4 & 8 10 12

e \Wybra¢ minuty (+/-) i potwierdzi¢ przyciskiem OK.

220l C ®\ (® {®

T RN R L byt
A A E A A AR

- Res. Manu QK
prog I'T | 22 2
Ll OO0 ° 00
L= 24 -, @
(®) +1h
+ O - O
_———'———._.—____________
Ustawianie dnia tygodnia
Mégliche Wochenblécke und Einzeltage
EEEEAA * Wybrac¢ dzien tygodnia (+/-) i potwiert vy ¥ v ¥ 4
4 1 | | «4 -4
- = 3 2 | 4 | 4
1 3 3-J0 R
Ak CC-JU s | 4| 4«
3| B Res. Menu OK R A
rog I | 22 H oo e e 6 | 4 | 4 «
Gt 0 OQ ° o 7 [« <
(@) R +1h
- © - 0
e |
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Ustawianie godziny WYkL.

0D 2 4 & 8 10 12

2230 ;| Oy #°

= en B Gl o =

b 'a B + - Res. Menu OK
o (IR - T
I ) +1h
= - 0 * Wybrac¢ godzing (+/-) i potwierdzi¢ przyciskiem OK.

Ustawianie minut WYt.

14
RS e L
IEEE ] ISP ORe
-; = 20
g:pro::}\ll-'ll:j :j i 6 R:n.Manu 0l
10) Y e
e i e \Wybra¢ minuty (+/-) i potwierdzi¢ przyciskiem OK.

Ustawianie dnia tygodnia WYL.

0 2 4 & 8 10 12

14
LI B 1= i D W
1 L e
foos 2 | YRKT]
g [prog I'i I 22
7| e I:....\UL o - » e ..
e — e Jezeli przetaczanie WYL. i WE. odbywa sie tego samego dnia, mozna

T - zakonczy¢ programowanie przyciskiem Menu lub poprzez przycisk OK
dokonac nowego zaprogramowania Wk..
Przesuwanie

e Jezeli wytaczanie WYL. odbywa sie nastepnego dnia, przycisna¢ naj-
pierw przycisk ,+", a potem przycisk Menu lub OK.

Przyktad:

pon. - pt. > pon. - pt.
20:00 - 03:00 WE. 20:00 - 03:00 WE.
03:00- 20:00 WYL. wt. - sob.

03:00- 20:00 WYL.

AUS * Ats i
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5.9 Kasowanie programoéw

e Nacisna¢ najpierw przycisk Menu, a nastepnie przycisk OK, az ukaze
sie czas przetaczania na Wk. programu, ktéry ma by¢ skasowany.

Wskazdéwka: Programy przetaczania sa kasowane w parach Wk./WYt.
Przy kasowaniu polecenia Wk. zostaje rowniez skasowane przynalezne
polecenie WYk.

5.10 Przestawienie czas letni/zimowy

I

+ = Res.Menu OK
0 ° @60
i +h
e Za pomoca przycisku +1h przestawia sie zegar na czas letni i zimowy.
+ = H:‘B. Menu OK
@@ O O

.- w ® ih

t

* Po nacisnieciu przycisku +1h zegar przestawia si¢ o 1 godzine w
przod.

e Na wyswietlaczu pojawia sie +1 h.

e Po ponownym nacisnieciu przycisku +1h zegar przestawia sie 0 1
godzine wstecz.

5.11 Tryb automatyczny/Tryb pracy ciagtej

C)

* Przy pomocy “®\przycisku ,+" mozna przetgcza¢ pomiedzy sta-

= Res. Menu OK

+
2@ °*° 00
N
+1h
tym WE. — statym WYL, (Ch1).
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5.12 Dane techniczne zegara sterujacego

N
>

N
>

Wymiary szer. x wys. x gt.
Gtebokos¢ zabudowy
Masa ok.

Napiecie znamionowe

Pobor pradu bez obcigzenia

Wyjscie przetaczajace
-tranzystor

Zdolnos¢ faczeniowa DC
-CMOS

Rezerwa zasilania*

Doktadnos¢ pracy

Temperatura otoczenia**

Najkrotszy czas przetaczania

Najkrotszy odstep przetaczania

Liczba kanatow

Liczba miejsc w pamieci

Wstepny wybor przetaczenia (override)
Wskazania stanu przetaczenia
Przestawienie czasu letniego/zimowego

Rodzaj przytacza

Zatwierdzenia zgodnie z

32,4 x41,6 x 14,9 mm
12 mm

229

3,4-6VDC

0,015 mA przy 3,4 V DC

CMOS

0,1 mA przy 3,4V DC

fabrycznie 3 lata przy 20°C
typ. £2,5 s/dzien przy 20°C
-10°C do + 55°C

1 min

1 min

1

20

Tak

Tak

Przycisk = 1 h

4-biegunowy przewdd pfaski

EN 60730-1
EN 60730-2-7

* Bateria nie nadaje sie do ponownego tadowania
** - 25°C przy ograniczonej funkgji wyswietlacza

6. Uruchomienie

Podczas kontroli trzeba prowadzi¢ prace na czesciach instalacji znajduja-
cych sie pod napieciem. Kontrole moga by¢ przeprowadzane wytacznie
przez wykwalifikowany personel z zachowaniem srodkéw ostroznosci.

Uwaga!

Ze wzgledu na automatyczny restart po zaniku zasilania, regulator pred-
kosci obrotowej przed pierwszym witaczeniem zasilania powinien znajdo-
wac sie w pozycji wyt. po wiaczeniu zasilania!

kAMDMAMW
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auto

Rys. 9: Regulator predkosci obroto-
wej

Rys. 10: Przetacznik wyboru trybu
pracy

24

Przed uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ nastepujace punkty:

e Czy wszystkie czesci instalacji sa prawidtowo podtaczone zgodnie z
obowiazujacymi schematami?

e Czy przewodd ochronny (PE) jest prawidtowo podtaczony do wszystkich
czesci instalagji?

e Czy styki sygnatu btedu silnikow wentylatoréw sa prawidtowo pod-
taczone? (Czy wszystkie styki sygnatu btedéw grupy wentylatoréow sa
potaczone szeregowo?) W przypadku usterki, ktorej nie mozna usu-
na¢, nalezy sprawdzi¢ napiecie wejsciowe, silnik wentylatora i styki
sygnatu btedu!

e Czy styki alarmu kondensatu pomp kondensatu sa prawidtowo pod-
taczone? (Czy wszystkie styki alarmu kondensatu w grupie wentylato-
row sg potaczone szeregowo?) Przy usterce, ktérej nie mozna usunac,
nalezy sprawdzi¢ pompy kondensatu i styki alarmowe.

e Czy przewdd zasilajacy (230 V) jest podtaczony do nagrzewnic powie-
trza i zaciskow L1 i N

e Czy zewnetrzny styk zezwolenia jest prawidtowo podtaczony?

e Czy czujnik temperatury w pomieszczeniu jest prawidtowo podtaczo-
ny? W wypadku zwarcia lub przerwania przewodu czujnika otwiera sie
zawor i ukazuje sie komunikat o btedzie. (Patrz takze str. 13, rozdz .5
Obstuga, Kontrolka). Po usunieciu usterki silnik uruchamia sie samo-
czynnie.

Uwaga! Urzadzenie moze by¢ uruchomione dopiero po prawidtowo
przeprowadzonej instalacji wszystkich komponentéw i sprawdzeniu pra-
widtowosci wszystkich przytaczy!

Uruchomienie

DIP 1 =ON DI 1i DI 2 bezpotencjatowe zestyki zwierne

DIP 2 = ON MI 1 jako styk ochrony przez zamarzaniem
DIP3=OFF (ustawienie fabryczne)

Ochrona przed wychtodzeniem pomieszczenia

DIP4=0FF " _ktywna (ustawienie fabryczne)

e Sprawdzi¢ ustawienie fabryczne przetacznikéw DIP 1 do 4.

* Najpierw ustawic regulator predkosci obrotowej w pozycji Wyt.

* \Wiaczy¢ zasilanie. Jezeli nie ma zadnej usterki, kontrolka swieci cia-
gtym Swiattem zielonym (gotowos¢ do pracy).

e Ustawi¢ przetacznik wyboru trybu pracy w pozycji ,,Hand”. Wentylator
pracuje z wybrana wstepnie predkoscia obrotowa w trybie pracy cia-
gtej. Sygnalizacja kontrolki zalezy od stanu pracy — tryb grzania (pulsu-
je na zielono), tryb chtodzenia (btyska na zielono). Patrz takze str. 13
rozdz. 5 Obstuga, Kontrolka
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Kontrole w trakcie biezacej eksploatacji

e Sprawdzi¢ dziatanie stykdéw sygnatu btedu podtaczonych silnikow
poprzez odtaczenie jednego z przewodoéw na zaciskach Err/GND jed-
nostki sterujacej. Kontrole te nalezy przeprowadzi¢ kolejno na kazdej
nagrzewnicy powietrza z osobna.

e Po odfaczeniu jednego z przewoddw na kazdym z zaciskéw usterki
silnika na nagrzewnicach powietrza lub na zaciskach Err/GND na ste-
rowniku, wszystkie silniki odpowiedniej grupy nagrzewnic powietrza
musza sie wytaczyc.

e Kontrolka swieci sie ciagtym Swiattem w kolorze czerwonym.

e Odblokowanie poprzez pozycje Wyt. na regulatorze predkosci obroto-
wej lub poprzez wytaczenie zasilania musi by¢ w tym stanie niemozli-
we.

Wskazoéwka: Podczas usterki silnika zawér pozostaje zamkniety.

e Podtaczy¢ ponownie przewdd do zacisku.

* Mimo potaczenia silniki nie moga sie ponownie uruchomi¢, a kon-
trolka nadal swieci czerwonym $wiattem ciagtym.

e Odblokowac¢ komunikat o btedzie poprzez ustawienie Wyt. na regula-
torze predkosci obrotowej lub przez wytaczenie napiecia sieciowego.

* Na zadanie wentylatory musza ponownie sie uruchomic¢, a zawory
ponownie otworzyc.

Wskazowka: Btad silnika jest sygnalizowany tylko wtedy, gdy trwa dtu-
zej niz 1 minute lub wystapi co najmniej 3 razy w ciagu jednej minuty.

Wskazowka: Po zaniku napiecia w nagrzewnicy powietrza, po ponow-
nym wiaczeniu zasilania przez ok. 10 sekund pojawia sie usterka silnika.
Zatwierdzenie tej usterki jest mozliwe dopiero po uptywie tego czasu.

e Po ponownym wigczeniu sterownika po awarii zasilania, w kazdym
trybie pracy powraca on do stanu pierwotnego.

e Sprawdzi¢ dziatanie alarmu kondensatu podtaczonych pomp konden-
satu poprzez odfaczenie przewodu na zacisku DI3. Kontrole nalezy
przeprowadzi¢ kolejno na kazdej pompie kondensatu z osobna.

e Po odfaczeniu jednego z przewodéw na kazdym z zaciskéw DI3/
GND lub na zaciskach alarmu kondensatu przy pompach kondensatu,
wszystkie zawory odpowiedniej grupy nagrzewnic powietrza musza sie
zamknac¢, a wentylatory musza pracowac¢ z maksymalna predkoscia.

e Kontrolka musi miga¢ w kolorze czerwonym/zielonym (tryb ogrzewa-
nia) lub zielonym/wytaczonym/czerwonym (tryb chtodzenia).

e Podtaczy¢ ponownie przewod.

e Usterka musi zosta¢ usunieta, a system musi powrdéci¢ do swojego

kAMDMAMW
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pierwotnego stanu roboczego.

e Sprawdzi¢ regulacje temperatury w pomieszczeniu (regulator Pl).
W tym celu nalezy ustawic regulator predkosci obrotowej w pozycji
"Auto", przetacznik trybu pracy w pozycji "Dzien", wartos¢ zadana
temperatury Dzien w trybie ogrzewania (wejscie DI otwarte) na mak-
simum, a réznice temperatur Noc na minimum. Jezeli temperatura
rzeczywista jest znacznie nizsza od ustawionej temperatury zadanej
Dzien, wentylator pracuje z predkoscia odpowiadajaca réznicy tempe-
ratur. Sygnalizacja kontrolki trybu ogrzewania (zielona migajaca) patrz
takze str. 13 rozdz. 5 Obstuga, Kontrolka.
Nastepnie ustawi¢ warto$¢ zadana temperatury Dzien w trybie ogrze-
wania na minimum. Jezeli temperatura rzeczywista jest znacznie wyz-
sza od ustawionej wartosci zadanej temperatury dziennej, wentylator
wyfacza sie. Kontrolka Gotowos¢ do pracy (ciagte zielone $wiatto).

e Sprawdzi¢ dalsze funkcje obstugi i requlacji zgodnie z instrukcjami
(Obstuga str. 12, rozdz. 5 i nast.).

7. Zaktoécenie pracy

Usterka mozliwa przyczyna Usuniecie usterki
Podfaczony zestyk zwierny wzgl. most Ustawi¢ przetacznik DIP 1 na ON.
o ) ) . kablowy do przetaczania chtodzenia, a Pamieta¢, ze zmienia sie takze zewnetrzny
Mimo zadania grzania lub chtodzenia, przetacznik DIP 1 ustawiony na OFF. styk zwalniania.
kontrolka Swieci ciagtym $wiattem zielo- T 5 * R
nym (gotowosc do pracy) 24V DC na styku przetaczania chtodzenia, stawic przefaczni na Irr

Pamieta¢, ze zmienia sie takze zewnetrzny

a przetacznik DIP 1 ustawiony na ON. T T

Sprawdzi¢ odptyw kondensatu;
Alarm kondensatu w trybie grzania Sprawdzi¢ przetaczanie ogrzewanie/chto-
dzenie

Kontrolka pulsuje w kolorze czerwonym/
zielonym

Sprawdzi¢ przetaczniki DIP 2 i 3
Nie mozna zatwierdzi¢ usterki alarmu mro- Ustawienia przetacznikéw DIP nie odpo- Czujnik ochrony przed zamarzaniem: OFF,
zowego/zabezpieczenia przed wychtodze- wiadaja komponentom podtaczonym do  OFF
niem pomieszczenia. wejscia wielofunkcyjnego. Styk ochrony przez zamarzaniem: ON; OFF
2. Czujnik pomieszczenia ---; ON

KAMDMANW
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8. Dane techniczne

Napiecie znamionowe Vv 100 - 240 V +/- 10%
Maks. zabezpieczenie wstepne A 16
maks. prad znamionowy facznie dla nagrzewnic
. L o A 4 A
powietrza i sitownikéw nastawczych zaworu
Maks. przekroj zyt na zacisku
Regulacja, zawor, zasilanie silnika EC mm?2 4.0
Wszystkie inne zaciski: 2,5
Maks. obciazenie przetaczajace stykéw bezpoten- V/A 24— 230/ 4(2)
cjatowych
dopuszczalna temperatura otoczenia °C -10 do +40
Zakres wartosci zadanej regulacji temperatury o
- C 5-35
Dzien
Zakres regulacji roznicy temperatury Noc K 2-10
Réznica miedzy temperatura wiaczania i wytacza- K £05
nia, zakres regulacji temperatur -
Stopien ochrony - IP 40
Wymiary szer. x wys. x gt. mm 262 x 277 x 153
Czujnik temperatury pomieszczenia
Stopien ochrony - IP 66
Wymiary szer. x wys. x gt. mm 50 x 50 x 35
i szary,
felel podobny do RAL 7047
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